Processador de Ci : ¢ Luminancia - IC801, ICS§
Numero | Nome Uperacio
01 Sif-in Terminal de entrada do sinal de video I\ + Tinar
02 Audio in Terminal para entrada do sinal de aucio orovemieniz 125 2nTIIES AV.
COIL Terminzais pa 1exdo do ressonadcr i T <f TiNImz
COIL
05 " Terminal de conexac .
06 ap. Terminal de saida para distribuigac <o sizzl 22 77230 I TToEl
07 SCL Terminal de entrada d. ~habiliarz comizizziiz 22720
IC100 ( micro ) com ICZo. | . nic “hip 1.
08 SDA Terminal de entrada de dados pararealizara o === I .20
IC100 ( micrc " { one chip ).
49 BG-DEC Neste pino podemos encontrar componentes 2z ::== =iz o filtro

de audio ( LPF de 4,5MHz ).
Este filtro elimina a portadorza de dudio depcis 2o m2sm: 27 Zemodulac

10 NC N3zo utilizado.

11 Video in _erminal de entrada do sinal d- :deo zmc Dz iT

12 VCC Alimentacdo 8V , para os estagios :
- FI

- Audio

- Luminéancia

- Croma




Itro

julac

Numero Nome Operacio

13 Video in Terminal de entrada do sinal de video IN ( tuner ) .

14 GND Terminal terra.

15 Audio out Terminal de saicz ce sinal de dudio para o amplificador ( Drive ) .

16 Auto adj Neste terminal szcontra-se um capacitor de 100nF para
complementar z sizionia dos filtros de croma e luminancia .

17 Video out Terminal de enzz2z Co sinal de video IN ( entrada auxiliar ) .

18 Black level Terminal ¢ enz2: 2= sinal para o controle automatico dos sinais de R,
GeB.

19 B out Terminais 22 :2:2z czraossinais:R,GeB.

20 G out

21 R out

22 Beam-cur Termina! 2z sn=z2: para o estdgio ABL (detector de pico de branco) e
paramoriiztzzic It estagio de deflexdo. Acima de 200mV é
interronp:Z: z ==:ss3o do feixe na tela através da auséncia dos sinais R.G
e B.

23 R-IN Terminz:iz 22 s=—=7: Zo¢ sinais de caracteres On Screen Displayv (R G B).

24 G-IN

23 B-IN

23 RGB sel Terminz. 2z smmzZz Z: mivel de comando da chave OSD/PinP. Estz chave
Cominiz:smTzIz I:s czracteres e sub-imagem que entram atraves dcs

mosli o FADN O If Z-IN)e25(B-IN)doIC801.




Niamero

Nome

Operacio

27

NC

Ndo unlizado.

28

NC

Nido uulizado.

30

B-Y Out
R -Y Out

Terminais de sz:dz mzrz

Estes sinais 20 sonmzizs 22 J0202 tim: siTe = Toooziso i miXagem

de uma lintz oo

N
4]
'

R Y eB - . :"'*". :"‘:'-. - - - —m==-zgI-

(%)

h

b—

|
@
()
]
/

Jmim e~z ---z:. sziz—=—=-: -Issinaisde

z.Y P/PING2B

s-Y P/PINC29
1C 201

1 201

31
32

34

NT xtal

T~3C e também

35

Pal xtal

SO o
SANDZAST.E IZ -
(PlNO&B o - *
Terminais Sz emTziz Zrzsmzz--2 22+
Terminal deszdz 2z s z-zomeros oz w—s DI
Terminal pare ccz limEIm MPLL m ok
ressonancia em ¢ I T_TenTEITTIE L Tl
da origem a outras Tzz
- OSC vertical = 3%.52 ==
- OSC horizonma. = (3,722 3 ==
- OSC p/ demccular Ao =27 Wi=-
-OSCp/ democular 7o =<5 72 W=
Terr . alparacc 1z 2o imr= - H
ressoTinCia em T .. 3.I ST I T.l TELITIo. STTTmL T n

etameeém Ca CTIZSm oz IoTEI TEl

-OSC vertica. = =< =

-OSChorizonia. = 3.722 =2
-OSCp demedulzr 2 iz =25 W=
-OSCp democuizm ro =27 "I nI-




;agem
ais de

PINC 28
01

sINC 28
o1

ambém

Numero | Nome Operacio

36 APC filter Terminal para conexdo do filtro AFC do horizontal . para diminuir o
Ripple do sinal de correcio .

37 VCC Alimentagdo de 8V, para os estagios Vertical e Horizontal .

39 BPH Alimentagdo para o estagio Horizontal .

=0 Hor out Terminal de saida do pulso de deflexo horizontal (HD).

41 SCP FBP Terminal de entrada do pulso do Fly-Back para servir de amostra para o
AFC corrigir a fase do oscilador horizontal e saida do pulso SandCastle .

42 PHI2 Terminai de entrada de tensdo para alimentago do circuito AFC 2 do
horizonral .

43 PHI 1 Term:nal para conexdo do filtro AFC 1 horizontal , para diminuir o
Rippiz do sinal de corregio .

44 GND Terminz! terra.

45 NC Nio uilizado

46 V drive - Term:rz! ce saida do pulso de deflexdo vertical (VD).

47 V drive + Term:na! e saida do pulso de deflexdio vertical (VD).

48 FI amp Term:nzis Ce entrada de sinal de FI ( balanceada ).

49 FI amp -

50 EHT Term:nzl = controle de largura horizontal.

51 Vert Ramp Terminz! 22 conexdo do capacitor de constante de tempo do circuito
gerzZlcr Zz rampa vertical.

52 Refcur Term:zzl Ze conexdo do resistor para o gerador de rampa vertical.

53 AGC dec Terminz! Ze fltro do circuito de controle automatico de ganho ( AGC) .
A tensiz maxima de corregdo permitida neste pino € de +1V | caso essa
tensic sz sieve, o estagio € paralizado totalmente , inibindo o sinal de
entrzlz 12 TV (tuner) .

54 RF AGC Term:nz! Ze saida do controle automatico de ganho de RF .
55 DEEMPH Nes:z 2120 hé um capacitor a0 GND , para polarizagdo da constante de
lemo 2 tzre que possa ser realizada a Deémfase do sinal de audio na faixa
¢ -x."=z ¢ também ¢ saida de dudio demodulado.
56 Sound dec Nes:z z:m0 podemos encontrar componente que complementa o filtro
de z:Z:z LPF de 4,5MHz).
Esiz Zlro elimina a portadora de dudio depois do mesmo ser demodulado.
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Sistema P-in-P ( Picture in Picture )

O sistema PinP permite ao usuario ter duas imagens, uma da TV ¢
de outro canal ou de qualquer entrada AV como sub-imagem. Qu
sub-imagem sendo reduzido e colocado em qualquer ponto ca te'a

O sistema PinP nfo permite que a sub -imagem seja enviada parz & sz

: _Tzxlimagem

-z = tornar-se

Visdo geral do sistema P-in-P

Imagem a ser amostrada para a sub-imagem

B 63.5us
'
- -
r'y
45u8
262,5H 231H

Sub-imagem

77TH ‘ *

Como mostra a figura anterior a imagem original consiste ¢2 zr2z 27==-: 2z —:p=— Tzz: . 2aareando
efetiva que ccresponde ao periodo de retrago. O eixo vertical imiizz - ——=— =z :—-:x: 2z~ zTedura
horizontal e o eixo horizontal mostra o tempo. Devido & limiizziz 2 zzmzr zzo= -: —=—:=: mferiora
256Kbits, a amostragem ocorre somente em 231 linhas = 2722 2 -f—atic oz — ez o —emdria

b

[

Osinalde ar . ttragem ¢ convertido d= analdgicc izl 2T o — omi orimom:izde “hitse
armazenac . nporai..ente . RA .. le video. . MZzomZer sp sxe D T2 oIITEEIZLLQUAlrO
conjuntos d¢ natriz de memo::a, cada wm tem urm: _,;3:::':;;'5 feme— - _z= i —=oczizenderego
rearranja ¢ -~ i quantizado de 6 bits para 4 bits. A mzTZ Iz memimr oo IE L ommnEEIT —:zal em trés

e armazena trésieampos de sub-imagem.

O sistema grava as informagdes de sub-imagem nz memimz ST T Tz -

varredura, ¢ .oiura é executada em velocidade mais 22z tlzs %

O campo ¢= -imagem gravz<o na memoria € SInTToTIIIIIIIT ¢ UETRITT I LIl 12 imagem
principal nu. velocidade de i+.1MHz.




agem
nar-se

‘ea nao
ra
ior a

‘bits e
juatro
£reco
n trés

re a

Deflexdo Horizontal

- O sinal de luminancia proveniente do pino 11 é enviado ao separador de sincronismo internamente no IC

301 . Apés separado , o sinal de sincronismo composto é enviado ao separador de sincronismo

norizontal , apds a separacio o sinal H-sync € enviado ao detector de fase 1, onde ¢ comparada a fase e a
Zeqiiéncia do pulso de sincronismo horizontal ( via emissora ) com um pulso proveniente do oscilador
horizontal , que € gerado a partir do oscilador 3,58 MHz apos passar pelo divisor, o resultado dessa
comparagdo gera a corre¢do no oscilador horizontal . O sinal resultante é enviado ao detector de fase 2,
onde sdo comparados a fase e a freqiiéncia do puiso proveniente do oscilador horizontal com o pulso
rBP, que ¢ gerado no pino 5 do T 601 e enviaco Dara o detector através do pino 41 do IC 801 . O sinal ,
2p0s o detector de fase 2 , ¢ enviado ao estagic = - QLT (Drive de corrente) e sai através de pino 40 do

IC 801 como sinal HD. A figura abaixo ilustra ¢ ~recesso:

Para estagio Saida horizontal

1C801
osc . Horiz | Detetor
3,58M. T osc Fase 2 H-out 1= 40

4

Video composto P—-@—. Sinc Sepaf—y. 'j_i:‘: __,.r 2::2‘?‘
SZFa

L
FBP do pino 05 T601

Saida Horizontal

Do pino 40 do IC 801, sai o sinal de -=:: Zzzdrada (HD ) . No instante que estiver em nivel alto ,faz o
transistor Q 601 conduzir e polariz tm=zrio de L 601 ( drive ) com nivel baixo . Assim , obtém-se
um D.D.P (diferenca de potencial i ¢z = Zu=rg para o secundario uma tensao, fazendo Q 602 ( saida
horizontal ) conduzir. Com a conduz2- -=::2 Tansistor , hd uma descarga imediata dos capacitores
C616, C617 € C 634 . Essa descarzz . . -=-2zeénte com a condugdo de Q 602, faz a corrente fluir em um
determinado sentido através da Dy "oz conseqientemente , forca o feixe eletrénico a explorar um
determinado sentido na tela . Ana‘sz=-- -= “3rma inversa , Ou seja , no instante em que a onda quadrada
do pino 40 estiver em nivel baixo . - ==-:-:-5r Q 601 fica cortado , ndo polarizando L601, este drive,
entdo , ndo envia corrente para o wz-::-- 2 saida horizontal Q 602, fazendo com que os capacitores
C616, C617 e C 634 se carreguer. -:—z-:- ocorre a reversio do sentido da corrente no Ioke e como
conseqiiéncia também da explorz:2: Z: “=:x2 natela ,com isso o F ly-Back ( T601 ) gera alta tensio. a

figura abaixo ilustra o processo :

125V

-

T601

1301 = CINESCOPIO
' . Q602 -

HD [40 ‘ T COoLL !
O—‘—-@\Z > D604 -
s 2 D605 ; )
B rL D606 . :

- 777

77
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Deflexdo Vertic

Como j& vimos anteriormente , O SINCIoTisTil DImI T8Il DI 38T ISTETEIC LI T IED L ta
=z S ST IRSTEE I TTIITLITNC wertical e

(internamente no IC 301 ), passa peio 31231
z =— =z 30 estagio

envia a um divisor detector fase 1, que sepzrz 115z 22 = =
horizontal € amarra em fase Com O sincronis—: Jz s—i3alt: N : : s=m: liTCUito
informa o tempo exato em que o feixe deve rztzmzr zzmz ; : — 1T ra
varrer outro campo . O pulso para ficar Comp.sizmemis It =y o= == =———: :2ndo apos
aplirado ao detector de Fase 2, onde <~rd checalc = fzs2 Z: 52z : . ¢ Z= -z zarantir
q - estagio de saida verticai ndo al! eafase o sz zzziioEo l ~:i -2 COmO
r 50 /D. A figura abaixo ilusra o cesso:
1C801
|
H
— - TIITLIID
vSINC DIVISOR i s e
.C —» L DET. l g Paa
SINC-C | SEPA FASE 1 '{1\ ] = = ————
3 o T
DO OSC HORIZ. i 15-734KH2 v‘
Saida Vertical
O estagio de saida v 1l est4 inteiramente localizado no IC 501 . O simz’ -z~ =— ==z z:: pinos46e
47 doIC 801 (VD , =tranos pinos 01 e 02 do IC 501, onde é amriiSzzz: = sz =2~ =s Zopino 09 do
IC para poder excitar a bobina de deflexdo vertical e como conseqiiénz:z 1:—=z-= : znznatela.
A figura abaixo ilustra o processo:
1C801 1C501
DRV-  OUTB } _— AT
' <~
DRV+  OUT -
!
AT 50V -
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-~ nformagdo de sub-imagem € convertida de digital para analégica e substitui o sinal de video da
.mzagem principal. As especificacdes da sub- imagem s3o dadas na tabela a seguir.

Item Y R-Y B-Y

Quantizagio ( bits por amostra) | 6 6 6

Largura de faixa ( MHz ) 3 0.6 0.6

Freqiiéncia de | Gravacio 24MHz | 0.6MHz | 0.6MHz

amostragem Leitura 72MHz | 1.8MHz | 1.8MHz y

Fator de reducio 1/3 1/3 1/3 |

Campos de memdria 4. 4 4 i
. Area da imagem / sub-imagem 45us x 231H ( Ap6s redugdo: 15us x 77H )

O <~'stema P-in-P convencional usava o sistema seqﬁencial de linha para a amostragem do sizz! 2=

.....

-l

fi “*o vertical que efetua a média das trés lmhas de varredura horxzontal dosinal Y. O ﬁltro veTTII
uszdo somente para o sinal de luminancia, devido ser ele a causa principal da tremulagio.

A zravagdo dos sinais de luminancia (Y ) e sinais de diferenca de cor (R-Y /B-Y ) sdo gravzic:iz
m23mo tempo na memoria RAM de video.

Processamento do sinal P-in-P

A Zgura a seguir mostra o processamento do sinal da sub- -imagem. Este sistema utiliza és TmTmizioe
IC>01: pino 28 ( luminéncia ), pino 30 ( B-Y ) e pino 32 ( R-Y ). Quando a imagem origi=
tempo de amostragem e o tempo de leitura do eixo horizontal da tela é posicionado em 1 :

amostragem do eixo vertical € reduzida para 1/3 das linhas de varredura. Internamente nc R
szc convertidos de analdgicos para digitais e em seguida amostrados para obter a sub-imzzs~ Z:m
e.:minar a tremulag@o da imagem causada pela amostragem, ¢ utilizado o filtro vertical z .z f:'f- :: izl
de 2s linhas de varredura horizontal do sinal Y e grava o resultado na memoria come -oiozs '
sinal Y.

o f”
q‘

i
L;

[N

o

As Teqiiéncias de amostragem sio: 2.4MHz para o sinal Y ¢ 0.6MHz para os sinais R-*
pemite que a faixa para a sub-imagem seja Y = 3MHz e C = 600KHz.

Quzndo o usudrio optar por inserir a sub-i -imagem, o micro IC100 aciona o IC901 atrzwes -2 --: -=

deczs. pinos 21 e 22 que controla a leitura na meméria e os sinais Y e C sio enviadcs caz 1 so- osmIoT

4 bz 6 bits. Ento € enviado ao conversor D/A e Matriz, resgatando os sinaisR, G2 = - _z :=— ===

des ~inos 07, 08 e 09 para serem inseridos na imagem principal no IC801 através ces zi=:: 27 -- =27
O :n:erlagamento entre a imagem principal e sub-imagem ¢ controlada pelo IC90] mzszz--oo:s -2 s
dos s:nais HD e VD que entram no IC através dos pinos 17 e 18. -y

O cznrolador de memdria interno no IC, identifica os campos pares ¢ impares parz itz -

intzr’acamento entre a imagem principal e a sub-imagem. O drive horizontal (HD =:: = : =—:z
( V3 ) que entram no IC, s&o sincronizados com o sincronismo vertical e horizon:z =z :_-. —:-=—

3 b

Se ¢ :nterlacamento no for efetuado corretamente resultara em interlacamento rews=- - _ s - - --—= 2
inversao do lado superior e inferior das imagens dos campos pares e impares.
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SPB
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Televisor Estéreo

Os modernos televisores sdo exemplos da evolucic <eonzi2zizz =letrnica . Dos antigos aparz m:1:--_::
coisa restou . Hoje , circuitos integrados LSI , fontss 2= z:~==:2230 chaveadas . circuitos d= tilei-
simplificados , novos cinescopios e outros aperfeiccz~z=:>s . “2rmam os atuais telewsores mais

confiaveis , com baixo consumo de energia e com cuzl:Zz22 32 ‘magem nitidamente superior
Com o objetivo de compatibilizar a fidelidade de é:2:- = 2z ~-Z20 . foi criado o sistema MTS -
Multichannel Television Sound .

[

O sistema MTS possui um canal principal com som 2572722 2= zl:a-fidelidade , e também um - _—- -
de audio , mono , denominado SAP - Second Auar FTIImi Zsierecurso € de grande utilidzzs --: =
possivel a transmissio de eventos com som dublac: -- -z-: -—cipal e som original no cerz. 3. =
também conhecido como segunda lingua (por exemz - . : Tz-:~:3s30 de entrega do Oscar . - - _—=-
programa internacional ) .

Os principios teéricos do MTS sdo os mesmos ja uniizz2:5 . =2 —uit0 tempo , na radiodifusi- ==~ =
estéreo Multiplex . A emissora efetua a transmisszc s:— _i=:: iz Zois canais de dudio (E= 2 byl
posterior separagdo pelo receptor . Os termos “ Moz zwzz2= " = “MPX” referem-se aos prce ;
modulagio / transmissdo de duas ou mais informzac=zs s —_ ::-zz—ente, através de uma mes~: - -z |
S&o usadas duas portadoras na transmissdo em F)\{ 1= : -:=zZora principal da emissora =~ ?E z

uma sub-portadora de baixa freqgiiéncia .

AUDIOEM (E+D)E(E-D)

Um detalhe teve que ser observado antes da i 1rnt>;*'.;;i: 21 2175 2 novo sistema deveria ser comrative]
com os tevisores monoaurais , a exemploda rzi--:% :3- == TA[ , onde os transmissores
—:T: IIm receptores estéreo .

-xdo através da combinacio do zudio

No caso de uma transmissdo em estéreo ,

esquerdo e direito em uma matriz que produz:zz Z--: == : :-“srentes na saida : esquerdo mais diretto
(E+D) e esquerdo menos direito (E-D ). O4ui: = - ::onhecido como Sinal Monofdnico -
€ compativel com os receptores convencionais ( m---—--: i g audio (E -D) é chamado de Sinai
Estéreo , pois combinado ao sinal mono ( no recsTiir -t -orivel a separacdo dos sinais de dudio

esquerdo e direito , produzindo o efeito estéreo . + — - - -z 2514 1lustrada na figura abaixo.

Matrix E+D/FE -D

T

Microfone

—_ I Audio
Esquerdo = JE+D
Somador -
E+D i
I Audio
Microfone Somador 1 E -lD
Direito E-D 1

|
l
|
I
I
L-




O sinal do microfone escusric se o sinal
monofonico . Ao mesmo emTe . :
transformado em - D ¢ carz em ssgiiizssrsommaic ilosolil 2illE c:—:iz:-z -7  Nasaidadeste
somador tem-se o sinal ; -Z esta

compreendida entre 205D 2 (INDZ

>

Geracio Lransmussii zosEmzilly

- ) E—

Tﬁ\ﬁcr::;:e o m— i

Escuari: —H SRR | .
¥ R ’

T < Szl de

MicreZzz: == =S oy i
—.1 : o 2 2mposto

—_— M SAC)

Temos na figura acima o diagz=—z == - iz =T SozIi Z= T pITEIIT SFISTEI ZIMETICOL padrdo MTS
. Veremos os principais sinz:
1 - A via principal consis:e
75 ps . Conforme ja mencicnziz . I — Maopz U iz, .z -us garante a
compatibilidade do MTS o= :s
2-Osinalestéreo (E-D 1220222 s a funcdo de
comprimir em nivelcsinzl = -C = .2 r=ceptor efetuara a
expansio do sinal ( E - D« To2o ssssorisesss s mzrzssams tzms o=z =Soiemiz reCuclo deruido de
(E-D).

Uma vez comprimido . ¢ audic 3 z.zs :mZentificam um processo
de modulacdo em amplitude 1 AM i com ZuzlzTanlz lziztn —zZzrz suprimida ( SC) .
‘A freqiiéncia da sub-portadora é de 31,458 X =z russz swzizmeniz ITS luasvezesa freqiiéncia
horizontal ) .
3 - O sinal piloto possui freqliéncia de 3.
- Habilitar o oscilador que regenerara
demodulacio deste sinal .
_ Informar ao usuario oresenca do sinal estérec awéves d2 z.gum tipc -2 indicacdo ( normalmente leds ).
A figura abaixo mostra o processamento do sina. SAP .

=ma pré - énfase de

B e m A m dm s Y T T PR
T2 a2l T . 2> -5 FLZ.ES ILAT

~ilizando assim, a

CANAL SAP
Microrz
SAP

Com - Moduiacor

DR - —1 Somazc: S.AC.

Oscilador E+D

Sinc H = 5y p11 D




3 sinal

ia deste

io MTS

ise de

aa
de

TOCESSO

).

ncia

ite leds ).

- r.zmplo dosinal (E- D). o SAP € apiica
zom sub-portadora de 78.670 KHz (

'*t:reenmda entre S0 HZ e 10 KHz . Na sai

czmroosto (S AL C), formado pela unizo
- zuzmplodosinal (E-D), o SAP ¢ aplic

‘:'iﬂ*eendlda entre S0 HZ e 10 KHZ Nasaic

zzmrosto (S AL C), formado pela unido

—_zsvi0 ( KHz )

(D)

aCC z um Imopressor dbx

F= 4

\....‘._'.

2 rzsposta de ﬁequencxa do sinaj S-=
aicz 2

de' Z-2 . Z-D),pilotoe SAP.

acs

4 r2sposta de freqgiiéncia do si-z
Cz It zrmzZIororincipal serd encontrado - :
¢ =Z-2Z  Z-D),pilotoe SAP.

al
c

E-D
AMDSBSC

-2 szmzZor principal serd encontrade - : - z

I STmolImTressor dbx , sendo €m segu. I

Piloto

SAP
(FM)

X £

30Hz 15000Hz 16468F:

Nz igura aci-

2 temos representado - ==
TacOes s4o agora moduladas e =7

FT L

PO PN

= — D ) provoca um desvio de 25

.u.‘,

2>-portadora € de 102.271 KHz (6,5 FH ) .
gJa abaixo estdo mostradas as etapas

A partir dai, ambos (S.A.C.

L, er—

:stema MTS prevé ainda a existéncia de um canal de audio profissionz

420s a modulacdo em FM 4,5 MHz , o audio sera somado ao sinal de video lons e
e S.V.C.) serdio modulados em - .7

x

—— 68670Hz

o= =iz :: 22 sinal de dudio composto |
- T zmissoras de TV convencio
E-T iR *p\.\&\%%‘@xl%an“.'ﬁ

finais de transmissio do sinal de .- --

Tsmencente a emissora de origem ), amplificados e , finalmente transmitidos |

vz Zgura anterior temos representado o espectro de ﬁ'equenmas do sinal de auc:z ;-—-.
~ Zormacdes sdo agora moduladas em FM 4,5 MHz como nas emissoras de T% - o=
= — D) provoca um desvio de 25 KHz, (E- D ) 50 KHz , piloto 5 KHz e S==

_ sistema MTS prevé ainda a existéncia
s.z-zortadora € de 102.271 KHz (6,5 FH ) .

de um canal de 4udio profissicrz. -_ _

g

8867 =z

e
i

I

3
3

rd
SISO |
) .~fodulador ) IModulador Amplificador
“\{/4 SMHz Somador AM VSB de Poténcia [P
Sinal de Video Oscilador
Composto (S.V.C.) | Emissora
25




- ¢mos na figura anterior o diagrama em blocos da secio de 4udio de um televisor padrdo M\’
_ sintonizador € convencional . Os circuitos de dudio incluem um detetor AM (responsave. -z . 1: o=
Z: sinal FT) , filtro BPF de 4.5 MHZ e demodulador FM . O sinal composto que sai do de* oLl T

zzntem todas as informagdes necessarias ao funcionamento da MTS : o sinal mono (E-+
cre-enfatizado , o sinal estéreo  ( E - D ) e SAP ( ambos comprimidos ) , ¢ piloto de 1 F =

Recepe¢do em Estéreo

E+D 75uS E+D
Deénfase i E
T
Demodulador Matrix ) S
SAC. =Pl SAP Trap j=Pm ) Matrix 5 i
Estéreo > soT i
E-D| Expansor }E-D
™ osx >
Z2demos observar na ﬁgura acima um detalhe do processamento do dudio principal . Q s:=: .

bl

:2mposto ¢ aplicado a um “ trap “ de 5 FH que elimina o sinal SAP . As informacdes =s-2- -
E-D)epiloto sdo enviadas ao demodulador estéreo . Vejamos a figura a seguir.
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|
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Z:agrama em blocos apresentado ilustra um demodulador estéreo simplificado . Se o sinz. - JirTim:

smzssorade TV for estéreo , o piloto de 1 FH estara presente e sera detectado ( detetor de pilii:
‘z:zando a chave eletromca posicionada entre o demodulador ( E - D )e o oscilador 2 FH . O si=z. Izur

=2 oscilador chegaré ao demodulador ( E - D ), permitindo a demodulagdo deste sinal , umz - =- - .z

- zmzdora fol suprimida durante a transmiss&o . E gerado no detetor de piloto o comando do ind:zz::

=3Tzren .

DEENFASE E EXPANSAO

= orocesso inverso ao que fol executado pela emissora durante a transmissio, onde (E+D . 7=
smrzuzado (curvade 75 ps ) e (E - D ) comprimido ( compressor dbx ) , os circuitos especiais zrzizmi=

SRR

=1 rzoeptor MTS promovem a deénfasede (E+D)ea expansao de (E - D), fazendo estes sizz::

e




\Matriz E/D
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Somador —I——D

-D

Somador ———Di L
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l
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e
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A etapa seguinie consiste na separagdo dos canais esquerdo e direito a partirde (E+ D )e(E-D). Para
tanto , utiliza-se uma matriz , conforme vemos na figura acima . (E+D)e ( E - D) s@o aplicados a um
somador , onde ocorrerra o cancelamento de (+D)com (-D). Nasaida teremos o sinal esquerdo .
Ainda ocorre : { E-D) ¢ invertido em fase, tornando-se ( - E+D). Ao somar-se (-E+D) com
(E+ D) ocorre o cancelamento de ( E ), restando o canal direito . Esta encerrado o processo de
demodulacio ¢ separagdo E / D, restando apenas amplificar os sinais e envia-los aos sisteme- de
alto-falantes .

Processamento SAP

Para o
Demodulador Expansor
S.A.C.=—J) SAPBPF. [~ —3 - SAP } Seletor /
SAP DBX Amplificador

O sinal de dudio composto é enviado ao canal SAP, onde um filtro BPF separa o SAP das demais
" imacdes . A préxima etapa ¢ a demodulac@o , pois o SAP estd modulado em FM na freqiiéncia de
670 KHz . A seguir , o sinal é enviado ao expansor dbx , sendo que apds a expansio , o dudio SAP
~.1ara pronto para ser amplificado e reproduzido pelos alto-falantes .

Selecdo de Programas / Amplificador de Audio

; I
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Circuito
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AP Selecado
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Graves/Agudos
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:—~..Zcados ( amplificador de potencxa Ye, ﬁnalmente enviados ao sistema de alto- faia: =z

DECODIFICADOR ESTEREO /SAP

<= modelo estd equipado com um decodificador ESTEREQ / SAP de apenasum IC ZCE o
-zl de dudio composto ( E+D ),(E-D ), piloto e SAP ¢ direcionado para o pino 2¢ = -=—:— ==
;_l‘vado a dois circuitos: ESTEREO LPF e SAP BPF. O bloco ESTEREO LPF ( F: ‘*: Tiilz
zs estéreo ) estd dimencionado para permitir a passagem dos sinais (E+ D), (E - R
: :*“=end1dos entre 0 e cerca de 3 FH , sendo que estes sinais compde o Canal Prmcxpzv IlirEzm:
275 . No bloco SAP BPF ( Filtro passa banda SAP ) é separada a bandade 5 FH , oncz =7z - ==
2 *nodulado em FM . A partir daf , dois processos ocorrem simultaneamente , sendo =~ - = - -==

4)' (30 ) (RE]

- Processamento do Canal Principal

bos eqmda a0 bloco ESTEREO LPF , existe uma derivacdo no caminho do smai iz oiis

1t

v n:

ensdo que utiliza o sistema PLL ( malha de fase amarrada) . Neste oscﬂador SIsTeli o ori-
:—~zCora de 2 FH amarrada em fase com o sinal piloto , cuja finalidade é demod=iz- - :-:
"z =loco PILOT CANCEL, o sinal piloto ¢ separado de (E+D) e (E-D) = Zemiiem ozd
-:-z 2 bloco detetor de piloto ( PILOT DET ), de onde parte o comando indicador iz —z=c— --7: :—
ss1zrz0 e circuito de controle de modo ( MODE CONTROL ). Caso a transmissc s= 2 :— =- == -
22707 automaticamente chaveia o modo estéreo . -

-;_,amdasepararos sinais (E+D) e (E-D). Com o bloco MAIN LPF (F Toomiitioiois
————— ‘nal) é separado o sinal (E+ D), compreendido entre 50 Hz ¢ 15KHz . iz7-—: - = =—:

LN N | l||

5':_;' -4 para a Matrix , ap6s passar pelo bloco de deénfase . Quanto ao sinal ( E - SETIozoLETImRIl S
zzm:luladono bloco L - R DET gragas a sub-portadora de 2 FH gerada pelo V C e
Zzmidulagdo, o sinal (E - D) ¢ filtrado pelo SUB LPF e vai para descompresscr =2

- Stereo Matrix

s imzl (E+D) e(E-D) sdoaplicados ao bloco MATRIX enquanto (E-D =z - ::——:

:~zvzzdo e em seguida processado pelo bloco dbx TV , fechando o ciclo iniciadc =z == :2-— =~ - ==

z - D )€ aphcado no bloco MATRIX ee combmado com (E+ D ), de mode & ssTmEs cn oo

- Processamento do Canal SAP
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Zz:: - sinal SAP esteja sendo enviado pela emissora , este é separado pelo bloce
2322 O sinal SAP (FM 5 FH ) € entdo direcionado para dois blocos : SAP F\ -
Ztzco SAP FM DET ¢ responsavel pela demodulacio da portadora FM do six
-zz:mpor este sinal . Apos a filtragem feita pelo bloco SAP LPF , o sinal SAP + o
~ =7 A fun¢do deste bloco € detectar a existéncia da portadora de FM5 FH,acionzmz: == =zt

- z:zeor de transmissdo SAP. O bloco SAP DET ainda tem por funcdo informz- z: - -:- C=
CZNTROL apresenga ou n3o do sinal SAP . Continuando o processo, o simz I+3 = _--= :::
:: -loco dbx TV e depois aplicado ao bloco MATRIX . Caso os niveis [izzz: -:: -=:. 1- =

T ey am de acordo, o sinal SAP (mono ) saird nos pinos 15e38 do IC: . -:= -=
rf:r::';“do Vemos na figura a seguir o diagrama de blocos do IC decodlﬁcaGO'_ IITZEE L IS
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- Sele¢do do Canal Principal / SAP / Volume  Equalizacio
O IC300, conforme ja visto , é responsavel pelo processamenic 225 simzis 21 zzmz -mncipal, canal SAP
e equalizag3o. A selegdo do canal desejado ( MAIN SAP | "oloms = Z:_:oz:tic ¢ obtida a partir dos
pinos 01 e 02 do microprocessador ( IC100 ). Esta 1inmz 2= Zz2 -::-=z: 27227 do1C300,
i .. -uando assim a selecao do SAP / Canal Princirzl -~ zoTiIis
- Selecdo Entrada AV de Audio
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O circuito da figura anterior seleciona os sinais de audio provenientes das entradas AV1. AVI, AV3e
TV para o processamento no IC300. O IC403 recebe nos pinos 05 € 14 sinais da entrada AV1, pinos 0
15 sinais da entrada AV2, pinos 04 e 11 sinais da entrada AV3 e pinos 01 e 12 sinais sintonizados pelo
TV. Os pinos 09 e 10 realizam a selego e os sinais selecionados saem dos pinos 03 ¢ 13, para ser
enviados aos pinos 12 e 41 do IC300, para sofrer os controles de volume, graves e agudos e o
processamento Surround. Os sinais dos canais esquerdo ¢ direito saem atraves dos pinos 06 ¢ 47 e sdo
enviados 2 saida de dudio IC4301 para serem amplificados e reproduzidos pelos alto-falantes.

Os sinais que sofreram o processo Surround saem pelo pino 04 do IC300 e s&o enviados ao pino 14 do
1C402, para serem distribuidos e amplificados pelo 1C4302, sendo pinos 06 e 08 para o super-woofer ¢
pinos 10 e 12 para os alto-falantes Surround, como mostra a figura abaixo.
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